


TENDENCIAS EN LA ROBÓTICA Robótica Colaborativa



ROBÓTICA COLABORATIVA: FUTURO

No hay límites para el desarrollo de aplicaciones donde se está integrando la 
Robótica Colaborativa. En todos los trabajos hace falta un “compañero que te 
eche una mano”…
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RAZONES ROBÓTICA COLABORATIVA

- Reducir costes productivos:
 Rápida implementación
 Flexibilidad
 Ahorro de espacio sin pérdida de la seguridad
 Retorno rápido de la inversión

- Mejorar la calidad de los puestos de trabajo:
 Colaboración en trabajos repetitivos
 Herramienta para tareas ergonómicamente perjudiciales
 Incrementar la Seguridad en espacios compartidos

- Desprivatizar los conocimientos:
 Programación fácil e intuitiva
 Para empresas de todos los tamaños

¿Por qué se desarrolla la Robótica Colaborativa (Necesidades)? 
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RAZÓN DEL ÉXITO

“ El COBOT no surge como sustituto del operario, sino para
convertirse en su mejor herramienta y conseguir que sea
más productivo”

El motivo del éxito de la Robótica Colaborativa radica en asimilar 
el siguiente concepto:
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VENTAJAS

Ventajas del COBOT respecto del robot tradicional:

ROBOT TRADICIONAL COBOT

Instalación fija repetitiva  Relocalizable en instalaciones diferentes

Sin interacción humana  Con interacción frecuente

Separación del espacio               Espacio compartido

Programación compleja       Programación fácil e intuitiva

Rentabilidad en años  Rentabilidad < 1 año

Vallado completo obligatorio  Seguridad necesaria definida según aplicación
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DESVENTAJAS

Desventajas del COBOT respecto del robot tradicional:

ROBOT TRADICIONAL COBOT

Alta velocidad hasta 4m/s                       Velocidad máxima 1m/s y colaborativa 0,25m/s

Puede mover grandes pesos  Puede mover máximo 10kg

Diseño según alcance necesario  Alcance máximo 1.300 mm

MÁQUINA       VS HUMANO
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SEGURIDAD

Condiciones  para ser considerada aplicación colaborativa

- Zona de trabajo totalmente segura: El operario ha dejado de correr riesgos
para beneficiarse de una nueva herramienta a su alcance.

- Debe existir lectura, análisis y control ininterrumpido sobre la Fuerza y la
Potencia ejercidas en todo momento por el robot, para detenerse antes de
rebasar los límites establecidos.

- Instalación acorde con la Directiva Europea sobre Seguridad en Máquinaria
2006/42/CE y la actual Norma ISO 10218-1 para fabricantes de Robots.
Aconsejable, aunque no obligatorio, cumplimiento de
la Especificación Técnica ISO/TS 15066, actualmente
en elaboración.

- Certificación por algún organismo internacional como TÜV.

-Diseño ergonómico de los elementos para tratar de evitar
lesiones.
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PROYECTOS COLABORATIVOS

Aplicaciones tipo para la Robótica Colaborativa 

A) Tareas repetitivas: Operaciones rutinarias que se realizan 
continuamente en líneas de producción.

 Carga y descarga, atornillado, empaquetado, …

B) Trabajos ergonómicamente perjudiciales: Aquellos que afectan a la 
salud física del operario por las condiciones del puesto.

 Posicionado de piezas, pintado, giros, elevaciones, …

C) Mejoras productivas: Las que generan ahorro de espacio, flexibilidad 
en pequeñas producciones o reducen paradas de línea.

 Eliminación vallados, reprogramaciones, desplazamientos, …

D) No industriales: Nuevos mercados de aplicación hasta ahora no 
realizables o no rentables con robots tradicionales.

Medicina, Hostelería, Ocio, Geriatría, Educación, …
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ROBOTS COLABORATIVOS
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ROBOTS MÓVILES

VGV:
Vision Guided Vehicle

Procesa la información 
recibida por diferentes 
sensores  para calcular 
trayectorias o rutas de 
trabajo dinámicas sobre 
el mismo mapa que 
genera de manera 
totalmente autónoma.

Es colaborativo porque
se detiene cuando un 
objeto o persona se 
cruza en su trayectoria,
recalculando su camino
para evitar la colisión.
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ACCESORIOS COLABORATIVOS

Otros elementos colaborativos:
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